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UPOZORNENI!
Instrukce v tomto navodu jsou urceny pouze pro specialisty.
Tento Rychly priivodce obsahuje pouze informativni pokyny a nenahrazuje
dokumenty:
- Uzivatelska prirucka (podrobny popis funkci a nastaveni)
- Technicka prirucka (podrobny popis zapojeni, technické parametry a schémata)
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INSTALACE A PRIPOJENI

» Vypnéte hlavni vypinac
a
otevrete rozvadéc

v v o

» Proved'te specialni nastaveni pro nékteré typy rozvadeéci

QTS20/...A-A-FOX s rozbéhem hvézda-trojuhelnik. Nastavte dobu rozbéhu (normalné 3 az 5 sekund).

» Upevnéte rozvadéc na zed’ a pripojte zarizeni

POZOR! V souladu s platnymi narodnimi pfedpisy a normami nasledujte pokyny v Technické pfirucce
v kapitolach:

- Udaje pro zdroj el.energie

- Schéma zapojeni

Priklad:
schéma pfipojeni rozvadéce pro dvé tfifazova Cerpadla:
SO S1 S2 w A
@ @ @ KM1 KM2 Q1
@ ) T1 T2 T3 T1 T2 T3 L1 L2 L3

Jolo|o| oo |e]|e]|o)+
|

L1 L2 L3, PE

SL/sp sSL/sP  SL/SP  SL/SP  SL/SP

STOP 1 2 MAX AUX \ )
T1 F1 T2 F2 M1 M2
@ ) @ ) )\ 2\ 4003/~2$/5?/02100/
(o]
ole4 e 4e

PT1

Krok 1 - ZAZNAM (REC)
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»1.1 Vypnéte hlavni vypinac a
oteviete rozvadéc




» 1.2 Nastavte oba potenciometry do
polohy ,,REC”
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» 1.3 Zavrete rozvadéc,
zapnéte privod a hlavni
vypinac

I, V4
» 1.4} SpL!’s..tte motory v trvalém =
rucnim rezimu
O A& O FAuT
Je doporuceno spustit motory na 20s.
NESPOUSTET OBA MOTORY SOUCASNE!

Jednou kratce stisknéte tlacitko HAND/OFF u jednoho
motoru.

Kontrolka chodu motoru (RUN) sviti.

Kontrolka motoru dvakrat kratce blika.

» 1.5 Kontrolujte... Uuvw Wo U Vo Uy Vy Wy

1. Zda je sprédvny SMER OTACENI rotoru ¢erpadla.
Pokud tomu tak neni, pockejte dokud motor
nezastavi (10-30s), odpojte privod elektfiny a
prepojte mezi sebou dvé faze na motoru - viz obr.

Znovu zapnéte rozvadéc, aktivujte funkci Zaznam
(REC) a spustte ¢erpadlo v trvalém ru¢nim rezimu.

2. Zda PROUD odebirany cerpadlem souhlasi s Udajem A @ ]
na Stitku Cerpadla, jakoz i na rozvadéci.

3. Zda PROTOK/TLAK a FUNKCE systému jsou spravné. %




» 1.6 Cekejte 10-30s dokud se motor
nezastavi

Kdyz motor zastavi, zhasnuti kontrolek znadi, ze Zaznam
probéhl Uspésné a funkce Zaznam jiz neni aktivni.

CHYBA ZAZNAMU:

Pokud se rozsviti kontrolka TRIP (akce ochrany) a/nebo RUN
(chod), pak to znamena, ze se zaznam nezdafil.

Jakmile bude zavada odstranéna, je nutné zdznam

zopakovat!

3x blika kontrolka TRIP (akce ochrany) - méfeny proud
prekracuje provozni meze proudu zafizeni. HAND
Blika kontrolka RUN (chod) - nespravny cos ¢ (ucinik)
motoru.

Krok 2 — OVERENI

» 2.1 Vypnéte hlavni vypinac a
oteviete rozvadéc

» 2.2 Nastavte oba potenciometry
na TEST

100 100

su Ny, /l\ e Wy /J\
o* . . ‘e

* TEST_y TEST _%
"..Il“ 110 ..ll-‘ 110
% %

REC 120 REC

1 OVERLOAD

MOTOR

» 2.3 Zavrete rozvadéc,
zapnéte privod a hlavni
vypinac




» 2.4 Spust'te motory samostatné
p v s vs 1 @ 5 MOTOR
v trvalem rucnim rezimu

e} /0' O FAULT

Je doporuceno spustit motory na 20s.

NESPOUSTET OBA MOTORY SOUCASNE!

Jednou kratce stisknéte tlacitko HAND/OFF u jednoho motoru.
Kontrolka chodu motoru (RUN) sviti.

Kontrolka motoru dvakrat kratce blika.

» 2.5 Cekejte 10-30s dokud se motor
nezastavi

Kdyz motor zastavi, zhasnuti kontrolek znaci, Ze Test probéhl
Uspésné a funkce TEST jiz neni aktivni.

Pokud se rozsviti kontrolka TRIP (akce ochrany) a/nebo RUN
(chod), pak to znamena, Ze se ovéreni nezdafilo.
Jakmile bude zdvada odstranéna, je nutné zopakovat!

3x blika kontrolka TRIP (akce ochrany) - méfeny proud je
jiny jako proud zjistény pti funkci Zaznam.

Blika kontrolka RUN (chod) - méfreny cos ¢ (Gcinik) motoru je
rozdilny oproti Uciniku zjisténému funkci Zaznam.

Krok 3 - SPUSTENI

» 3.1 Vypnéte hlavni vypinac a
oteviete rozvadéc

» 3.2 Nastavte oba potenciometry na
110%
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» 3.3 Pomoci mikropiepinacid zvolte aplikaci a pomocné funkce
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J1 | Tovarni nastaveni J2 | Tovarni nastaveni
1 | Aplikace vybrana dle pFedchoziho obrazku: 1 | Spousténi Cerpadel stfidaveé.
2 | VYPRAZDNOVANI / PLNENI / TLAKOVANI 2 | Stfidani ¢erpadel pfi kazdém spusténi.
3 | Rucni reset alarmu pro zafungovani SL/SP MAX. 3 | Motor 1 a 2 se spusti pfi sepnuti plovakového spinace 2.
4 | SL/SP MAX alarm neovlivni chod Cerpadel. 4 | Motor 2 startuje se 4s zpozdénim.
5 | Vypnuta funkce samopfidrzeni. 5 | Okamzité zastaveni motord 1 a 2.
6 | SL/SP AUX neovlivni chod Cerpadel. 6 | Zadny limit poctu spusténi motord.
7 | Vstup S2 (SL-SP 2) povolen. 7 | ..
8 | Motor 2 povolen. 8 | Ochrana proti chodu na sucho aktivovana.
J3 | Tovarni nastaveni J4 | Tovarni nastaveni
1 | Pomocné proudové chranicCe povoleny. 1-2 | Interni konfigurace — NEMENIT!
2 | Relé svorek C/NO/NC sepne pokud nastane alarm. 3-8 | Komunikace 38400 bit/s, adresa No.1
3 | CHOD NASUCHO nebo SL/SP STOP neaktivuji alarm.
4 | Poruchy PREHRATI a PROSAKU se neukladaji. J6 | Tovarni nastaveni
5 | PRUSAK je pouze signalizovan (neodstavi ¢erpadlo). 1 Volny piistup k Fidicim tlac¢itk@m.
6 | PERIODICKE UVOLNENI obéZného kola neaktivni. 2 | Interni konfigurace - NEMENIT!
5 | SANI KALU neaktivni (rezim VYPRAZDNOVANI)
Kontakt SO sepnuty (rezim TLAKOVANI)
8 Parametry napajeni motoru:

OFF = tfifazové, ON = jednofdzové
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3.4 Zavriete rozvadég,
pnéte privod a hlavni

vypinac




» 3.5 Spustte motory v AUTOMATICKEM
provoznim rezimu. 1 @& o MOR
O A& O FAuT

Zvolte AUTOMATICKY provoz jednim kratkym stisknutim
tladitka AUTO-RESET pro kazdy motor zvlast.

O /N O TRP
POCKEJTE 10s!

ZKONTROLUJTE:

Zda vsechny funkce systému jsou spravné vcetné zasahu
elektronické ochrany proti chodu na sucho (pokud je
povolena).

Pro zafungovani ochrany proti chodu na sucho musi z{stat
plovakové spinace vzdy v sepnuté poloze: SO nebo A
v zavislosti na vybraném rezimu (vyprazdriovani, pInéni ...).

VSechny informace ohledné rezimu provozu naleznete

v pFislusnych odstavcich , Uzivatelské ptirucky” (Vyprazdnovani,
PInéni, Tlakovani).

KONEC OPERACI




SIGNALY

PORUCHA - PRUSAK

TRIP - AKCE OCHRANY kuviili...

4} ALARM

-}:} PRETIZEN{

2x ‘} ALARM a ZASTAVEN{

CHYBE FAZ{

ELEKTRICKE NAPAJENI

OK: Ovladaci panel je
a funguje.

zapnuty

1x € CHYBA KONFIGURACE

@ N\EPRIPOJENO

~MAX"” HLADINA (vstup ,W")
PORUCHA SNiMACE

{:}

SL/SP MAX rozpojeny
(vstup ,W").

¢

PAMET ,,MAX” - Snimac¢ SL/SP
MAX sepnuty (vstup ,W"), ale
predchozi rozpojeni je
uloZzeno v paméti.

2x ¢

PORUCHA SNIMACE

HLADINA ,,ZASTAVENI"”
(vstup ,S0") .
POMOCNY SNIMAC ,, AUX”
(vstup ,A")

{:} ZASTAVENO

q} SL/SP AUX rozpojeny

SL/SP STOP (vstup ,S0%) a
2% ‘} SL/SP AUX (vstup ,A") jsou
oba rozpojené
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NADMERNE TEPLOTE

1x

MINIMALNIMU zZATIZENT

2%

CHYBE STYKACE

3x%

NEPLATNEMU ZAZNAMU DAT/
PROUDU NAD MEZNI HODNOTOU

4%
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NESPRAVNEMU NASTAVENI

1 @A 5 MOTOR
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HAND
OFF

RUN - STAV MOTORU

MOTOR v CHODU

MOTOR STOJi

CHOD NA SUCHO
DOCASNE ZASTAVEN]

MAX, POCET SPUSTEN] -
DOCASNE ZASTAVEN]
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PROVOZS ... ..
...PRISTUPNYMI TLACITKY

-}:} AUTOMATICKY

® vyPnUTO

‘} TRVALY RUCNE

‘} DOCASNY RUCNT

...BLOKOVANYMI TLACITKY

1x -{} AUTOMATICKY

1x @ vyenuTO

2x ¥ TRVALY RUCN

OVLADACI TLACITKA

Pocatecni Ovladani tladitky Provozni Ovladani tlagitky Konecny
stav stav stav
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